EV

Bloki sterownicze do wind

ENISO 9001

Zawory sterujgce BLAIN EV 0, EV 1, EV 10 oraz EV 100 stanowia petny wybér blokéw sterujagcych do wind hydraulicznych, od
najprostszych do oferujagcych najwyzszy komfort jazdy, stosownie do warunkéow eksploatacyjnych.Bloki sterownicze EV sa tatwe
w instalacji, zapewniajg tagodng jazde, a takze bezpieczenstwo eksploatacyjne i doktadnos¢ dziatania, rowniez przy ekstremal-
nych obcigzeniach i temperaturach.

3/a" EV

112" & 2" EV 2Y2" EV

Opis

Wielkosci przytaczy rurowych to %4", 1 %2", 2" oraz 2 /2", zaleznie od natezenia przeptywu. Wszystkie bloki sterownicze EV uruchamiaja
sie z minimalnym cisnieniem roboczym i nadajg sie do rozruchu bezposredniego badz w uktadzie gwiazda-trojkat. Wyregulowane sa
catkowicie fabrycznie, jednakze mozna je podregulowac w trakcie rozruchu. Opatentowany system jazdy wolnej zapewnia — wraz
ze skompensowanym sterowaniem wstepnym — stabilng prace i doktadne zatrzymywanie, niezaleznie od zmian temperatury, do
70°C. Bloki sterownicze BLAIN cechuja sie nastepujgcymi wtasciwosciami i wyposazeniem, nieodzownym do racjonalnej instalacji
i bezproblemowej eksploatacji:
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tatwe, doktadne ustawienia

Kompensacja temperatury i cisnienia

Cewki elektromagnesu z kablem przytgczeniowym
Wbudowany manometr i kurek odcinajacy
Samozamykajace sie opuszczanie awaryjne

Samooczyszczajacy sie filtr przewodu sterujgcego
Samooczyszczajacy sie filtr przewodu gtownego (Z-T)
Wbudowany ttumik hatasow

Powierzchnie otworow hartowane do 70 HRC

Cewki elektromagnesow do pracy ciggtej 100%

Dane techniczne: 3" EV 1%"i2"EV 212" EV
Natezenie przeptywu: /min 10 - 125 30 - 800 500 - 1530
Cisnienie robocze: bar 5-100 3-100 3-68
Cisnienie robocze CSA: bar 5-100 3-70 3-47
Cisnienie rozrywajace Z: bar 575 505 340
Spadek cisnienia P-Z: bar 6 4 4
Masa: kg 5 10 14

Lepkos¢ oleju: (25-60) cSt. w temp. 40°C

Napiecie ~: 24 V/1.8 A, 42 V/1.0 A, 110 V/0.43 A, 230 V/0.18 A 50/60 Hz
Napiecie =: 12 V/2.0 A, 24 V/1.1 A, 42 V/0.5 A, 48 V/0.6 A, 80 V/0.3 A, 110 V/O. 25A 196 V/0.14 A

Maks. temperatura oleju: 70°C
Stopien ochrony (~/=): IP 68
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for hydraulic elevators




Typy blokow Wyposazenie na zadanie
sterujacvch EV EN Cewki do zasilania awaryjnego DH Wytacznik cisnieniowy — wysokie cisnienie ©
Jacy CSA Cewki z certyfikatem CSA DL Wytacznik cisnieniowy — niskie cisnienie SPB“‘“
KS Zabezpieczenie ttoka CX Skompensowany zawor jazdy w dot Esme.l/ﬁm
BV Zawor kulowy MX Pomocniczy zawor jazdy w dot c €
HP Pompa reczna

142" & 2" EV

EVO

Do géry: 1 predkos¢ podnoszenia do 0,16 m/s.

Mozliwosc¢ ustawienia tagodnego ruszania. ‘
Zatrzymanie przez wytgczenie pompy. USA Patent No. 4,601,366
W dét: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s. Pats & Pats Pend: France, Germany,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dot na tagodne. Italy, Japan, Switzerland & U.K.
EV1

Do gory: 1 predkos¢ podnoszenia do 0,16 m/s.
Do 0,4 m/s z minieciem przystanku i jazdg powrotng w dot.
Mozliwosc ustawienia tagodnego ruszania i zatrzymania.
Zatrzymanie tagodne, przez dziatanie bloku sterujgcego przy ok.

1 s dobiegu pompy sterowanego przekaznikiem. USA Patent No. 4,601,366
W dét: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s. Pats & Pats Pend: France, Germany,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w dot na tagodne. Italy, Japan, Switzerland & U.K.

EV 10

Do gory: 1 predkosc petna do 1 m/si 1 predkosc ruchu petzajacego
Mozliwos¢ ustawienia tagodnego ruszania i zatrzymywania.
Regulowana predkosc petzania.

Zatrzymanie przez wytgczenie pompy. USA Patent No. 4.637.495
W dot: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s. Pats & Pats Pend: France, Germany,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w doét na tagodne. Italy, Japan, Switzerland & U.K.

EV 100

Do géry: 1 predkos¢ petnadol m/s i 1 predkosc ruchu petzajgcego.
Mozliwosc ustawienia wszystkich funkcji ruchu do gory na ’(agodne
Regulowana predkosc¢ petzania.

Zatrzymanie tagodne i doktadne, przez dziatanie bloku sterujgcego przy ok.

1's dobiegu pompy sterowanego przekaznikiem. USA Patent No. 4,637,495
W dét: Po jednej predkosci petnej i petzania do 1 m/s. Pats & Pats Pend: France, Germany,
Mozliwos¢ ustawienia wszystkich funkcji ruchu w doét na tagodne. Italy, Japan, Switzerland & U.K.
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przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki smiertelne oraz szkody materialne. Przed rozpo-
czeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewnic sie, ze przewod sitownika jest zamkniety, zasilanie elektryczne
windy — wytgczone, a cisnienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu DO GORY

Bloki sterujace sg ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzi¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzic, czy cewka
elektromagnesu znajduje sie pod napieciem, odkreci¢ nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢ wyraznie odczuwalna.
Ustawienia wyjscia: Sruba regulacyjna 1i 4 w jednej linii z kotnierzem. Ew. moze sie okazac konieczne wykonanie 1 do 2 obrotéw w jedna
badZ w drugg strone. Sruby regulacyjne 2, 3 5 wkrecic¢ do oporu, nastepnie wykreci¢ o 2 obroty. Ew. moze sie okazac konieczne wykonanie
1 obrotu w jedng badz w drugg strone.

Ostrzezenie: Nowych ustawienr oraz konserwacji mogag dokonywac wytacznie wykwalifikowani konserwatorzy wind. Obstuga @

EVO 1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, kosz powinien pozostawac nieruchomo jeszcze
przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) skraca zwtoke,
wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy winda przyspiesza zgodnie z ustawieniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie
z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

Zatrzymanie u gory: silnik wytacza sie. Zatrzymanie windy twarde. Brak mozliwosci regulacji.
Alternatywa z minieciem przystanku: silnik wytgcza sie. Wskutek ruchu mas bezwtadnych pompy winda mija przy-
stanek o kilka centymetrow. Podczas mijania nastepuje wzbudzenie cewki D ruchu petzajgcego w dot i winda opada
do przystanku.

S Zawor nadci$nieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile opuszczanie awaryjne H.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

EV 1 1. Zawér recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka A jest wzbudzona, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem
wskazowek zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do géry: podczas pracy pompy, gdy cewka A jest wzbudzona (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z usta-
wieniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

5. Zatrzymanie u gory: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z ustawieniem
dtawika 5. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie —
twarde.

Alternatywa z minieciem przystanku: Przy relatywnie wysokiej predkosci winda mija przystanek o kilka centymetrow.
Podczas mijania nastepuje wzbudzenie cewki D ruchu petzajgcego w dot i winda opada do przystanku.

S Zawor nadci$nieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile opuszczanie awaryjne H.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

EV 10 1. Zawor recyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewka B jest wzbudzona, kosz powinien
pozostawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem
wskazowek zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do goéry: podczas pracy pompy, gdy cewka B jest wzbudzona (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z ustawi-
eniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.
3. Hamowanie podczas jazdy do goéry: cewka B jest niezwbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie z ustawieniem dtawika
3. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazdwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.
4. Jazda do gory z predkoscia petzania: gdy cewka B jest niewzbudzona (jak w p. 3), winda kontynuuje jazde z predkoscig
petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 4. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazdwek zegara) powoduje zmniejszenie,
wykrecanie — zwiekszenie predkosci petzania.
Zatrzymanie u gory: silnik wytacza sie. Zatrzymanie windy twarde. Brak mozliwosci regulacji.
S Zawodr nadci$nieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile opuszczanie awaryjne H.
Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamyka¢ gwattownie kurka odcinajacego!

EV 100 1.Zawdrrecyrkulacyjny: gdy pompa rusza przy nieobcigzonym koszu, a cewki Ai B sg wzbudzone, kosz powinien pozo-
stawac nieruchomo jeszcze przez 1 do 2 sekund przed ruszeniem. Wkrecanie dtawika 1 (zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara) skraca zwtoke, wykrecanie — wydtuza.

2. Ruszanie do gory: podczas pracy pompy, gdy cewki A i B sg wzbudzone (jak w p. 1), winda przyspiesza zgodnie z usta-
wieniem dtawika 2. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne ruszanie, wykrecanie — twarde.

3. Hamowanie podczas jazdy do gory: cewka B jest niezwbudzona, cewka A — wzbudzona. Winda zatrzymuje sie zgodnie
z ustawieniem dtawika 3. Wkrecanie dtawika 3 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie,
wykrecanie - twarde.

4. Jazda do gory z predkoscia petzania: gdy cewka A jest wzbudzona, a cewka B jest niewzbudzona (jak w p. 3), winda
kontynuuje jazde z predkoscia petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 4. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazowek
zegara) powoduje zmniejszenie, wykrecanie — zwiekszenie predkosci petzania.

5. Zatrzymanie u géry: na przystanku cewka A staje sie niewzbudzona, cewka B pozostaje niewzbudzona. Winda zatrzymuje
sie zgodnie z ustawieniem dtawika 5, podczas gdy silnik pompy wykonuje dobieg ok. 1 s, sterowany przekaznikiem.
Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twarde.

S Zawor nadci$nieniowy: wkrecanie powoduje zwiekszenie, wykrecanie — zmniejszenie cisnienia maksymalnego.
Po wykreceniu otworzy¢ na chwile opuszczanie awaryjne H.

Kontrola zaworu nadcisnieniowego: podczas pracy pompy nie zamykaé gwattownie kurka odcinajgcego!
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przez osoby nieuprawnione moze pociggac za sobg obrazenia, wypadki smiertelne oraz szkody materialne. Przed rozpo-
czeciem konserwacji elementow wewnetrznych upewnic sie, ze przewod sitownika jest zamkniety, zasilanie elektryczne
windy — wytgczone, a cisnienie w zaworze sprowadzone do zera przez awaryjny zawor spustowy.

Ustawienie ruchu W D()L (dotyczy wszystkich typow EV)

Bloki sterujgce sg ustawione na gotowo. Przed dokonaniem zmian sprawdzic¢ dziatanie uktadu elektrycznego. Aby sprawdzi¢, czy cewka
elektromagnesu znajduje sie pod napigciem, odkrecic nakretke 6kt. i lekko unies¢ cewke — sita przyciggania powinna by¢ wyraznie odczuwalna.
Ustawienia wyjscia: Sruba regulacyjna 7 i 9 w jednej linii z kotnierzem. Ew. moze sie okazac konieczne wykonanie 1 do 2 obrotow w jedna
badz w druga strone. Sruby regulacyjne 6 i 8 wkreci¢ do oporu, nastepnie wykreci¢ o 1,5 obrotu. Ew. moze sie okazac konieczne wykonanie
1 obrotu w jedng badz w drugg strone.

Ostrzezenie: Nowych ustawien oraz konserwacji moga dokonywac wytacznie wykwalifikowani konserwatorzy wind. Obstuga @

6. Ruszanie w dét: Gdy obie cewki, C i D, s3 wzbudzone, winda przyspiesza zgodnie z ustawieniem dtawika 6. Wkrecanie (zgodnie z
ruchem wskazowek zegara) powoduje tagodne ruszenie w doét, wykrecanie — twardsze.

7. Predkosc¢ jazdy w doét: maksymalna predkosc jazdy w dot — zgodnie z ustawieniem dtawika 7. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wska-
zowek zegara) zmniejsza, wykrecanie — zwieksza predkos¢ jazdy w dot.

8. Hamowanie podczas jazdy w dét: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona, winda hamuje zgodnie z ustawieniem dtawika
8. Wkrecanie dtawika (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) powoduje tagodne hamowanie, wykrecanie — twardsze. Uwaga: nie
zamykac catkowicie! Catkowite wkrecenie dtawika 8 (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara) moze spowodowac niekontrolo-
wane opadanie windy na bufor.

9. Jazda w dot z predkoscig petzania: gdy cewka C nie jest, a cewka D jest wzbudzona (jak w p. 8), winda kontynuuje jazde z pred-
koscig petzania, zgodnie z ustawieniem dtawika 9. Wkrecanie (zgodnie z ruchem wskazowek zegara) powoduje zmniejszenie,
wykrecanie — zwiekszenie predkosci petzania. Zatrzymanie u dotu: gdy obie cewki C i D s3 niewzbudzone, winda zatrzymuje sie
zgodnie z ustawieniem dtawika 8. Dalsze ustawienia nie sg potrzebne.

KS Zabezpieczenie ttoka: zawory elektromagnetyczne Ci D niewzbudzone. Zabezpieczenie ttoka ustawia sie, luzujac przeciwnakretke
i wkrecajac (wyzsze cisnienie) badz wykrecajac (nizsze cisnienie) Srube regulacyjng K. Gdy $ruba K jest catkowicie wkrecona, a na-
stepnie wykrecona z powrotem o p6t obrotu, nieobcigzona winda powinna jecha¢ w doét, gdy opuszczanie awaryjne H jest otwarte.
Jezeli winda jeszcze stoi, nalezy wykrecic Srube K az do ruszenia windy, nastepnie wykreci¢ o pot obrot tak, by winda jechata w
dot rowniez wtedy, gdy olej jest zimny.

Potozenia elementéw regulacyjnych -1 Przekrdj Blain EV 100 12", 2", 215"

Wazne: dtugosc gwintu %" w przytagczach rurowych
nie powinna byc¢ wieksza niz 14 mm!

V

M1 drugie przytacze manometru, 2"
Z1 przytacze zaworu cisnieniowego, Ya"
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Elementy regulacyjne jazdy do géry  Elementy sterujace akKs
1 Recyrkulacja A Zawor elektromagnetyczny ‘zatrzymanie u gory’

2 Dtawik ruszania B Zawor elektromagnetyczny ‘hamowanie podczas jazdy do gory'|

3 Dtawik hamowania C Zawor elektromagnetyczny ‘hamowanie podczas jazdy w dot' g 5
4 Regulacja predkosci petzania D Zawdr elektromagnetyczny ‘zatrzymanie u dotu’

5 Dtawik zatrzymania H Zawor opuszczania awaryjnego H S

S Zawor nadcisnieniowy
Elementy regulacyjne jazdy w dét U Ttok recyrkulacyjny

6 Dtawik ruszania V' Zawor zwrotny

7 Ustawienie jazdy w dot W Zawor predkosci petzania ‘do gory’

8 Dtawik hamowania X Ttok jazdy w dot

9 Regulacja predkosci petzania Y Zawor predkosci petzania ‘w dot’

W odpadajg

wykonaniu elementy sterujgce < N NN

EV O A B/W 34i5 s SIS IF SING “;Il\
EV1 B.W, 34 NN\
EV 10 Ai5 SN S

EV 100 zgodnie z rysunkiem Przekroj pionowy
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EV Bloki sterownicze do wind

Elementy sterujace Elementy regulacyjne jazdy do géry Elementy regulacyjne jazdy w dét
A Zawor elektromagnetyczny (zatrzymanie u gory) U Ttok recyrkulacyjny 1 Recyrkulacja 6 Dtawik ruszania
B Zawor elektromagnetyczny (hamowanie podczas jazdy do gory) V- Zawor zwrotny 2 Dtawik ruszania 7 Ustawienie jazdy w dot
C Zawdr elektromagnetyczny (hamowanie podczas jazdy w dot) W Zawor predkosci petzania (do gory) 3 Dtawik hamowania 8 Dtawik hamowania
D Zawor elektromagnetyczny (zatrzymanie u dotu) X Ttok jazdy w dot 4 Regulacja predkosci petzania 9 Regulacja predkosci petzania
H Zawdr opuszczania awaryjnego Y Zawor predkosci petzania (w dot) 5 Dtawik zatrzymania
S Zawdr nadcisnieniowy F Filtr
Schemat sterowania hydraulicznego Schemat elektryczny
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Czes$¢ wymienna Lista EV

Pos. Nr.Nazwa Wielkos¢ o-ringu

FS  Sruba mocujaca - kotnierz No. ¥a" 11" 217" Zawory elektromagnetyczne Elementy regulacyjne
FO O-ring - kotnierz *
1E|(:) go#nigrz'-zEw()rreTyrky\acyjny Eg SS;,ZDP gz;isp gf;gp C+D A+B
-ring - $ruba regulacyjna
1 Srubgregulacyjn%-zay\jvo'r recyrkulacyjny UO 26x2v 39.34x2.62V | 58x3V MM —— xé” == MM 34546
U0 Oing - ik recyrkulacyiny WO 5.28x1.78V |5.28x1.78V |5.28x1.78V a0 Ol 3+5+
U Tiok recyrkulacyjny VO 23x2,5V 42x3V 60x3V **
UD Thumik hatasu 70 5.28x1.78P | 9x2P Ix2P M——
UF  Sprezyna - zawor recyrkulacyjny XO 13x2V 30x3V 47x3V [:j —M _
2 2 Diawikruszania do gory HO 5.28x1.78V |5.28xL.78V |5.28x1.78V — 2
3 3 Diawik hamowania do gory SO 5.28x1.78P |5.28x1.78P |5.28x1.78P
EO (S)-ring-éruba regulacyjna MO 26x2P 26x2P 26x2P ‘
4E  Sruba regulacyjna - jazda z predkoscig pefzania do gt % v
4F Ko#nierz?zawytjﬁrzwjrotny e * o % gg ftggn?zsgieJ:St 67x2.5p DR— ‘ AR SK SF SZ SO MS SM SE
FO O-ring - kotnierz
4 VF  Sprezyna - zawér zwrotny O-ringu: V=FKM-Viton
W Popychacz - jazda z predkoécig pelzania do gory P=NBR-Perbunan

WO O-ring - popychacz jazdy z predkoscig pefzania do gory
VO Uszczelka - zawdr zwrotny
V' Zawér zwrotny
W6 Sruba - zawdr zwrotny
5 3 Diawik fagodnego zatrzymania
6 3 Diawik ruszania w dét
7F  Kotnierz - zawor jazdy w dot
FO  O-ring - kolnierz
70 g-ring - $ruba regulacyjna
7E  Sruba regulacyjna - zawér jazdy w dot [
7 U0 O-ring - tiok jazdy w dot bG— AH

X0 Uszczelka - ik jazdy w dot FD =—0—{ff} 8
X Tiok jazdy w dét ‘— b AS
XD Thumik hatasu
F Filtr gtowny
8 8 Diawik hamowania jazdy w dot
9E  Sruba regulacyjna - jazda z predkoscia pefzania
9 EO O-ring- $ruba regulacyjna
9F  Sprezyna - Jazdaz predkoscia pefzania UF uUD U UO 1E EO 1F FO FS
Y Popychacz - jazda z predkoécig pelzania w dot ‘ ‘ ‘ ‘

Zawory sterujace

H H  Opuszczanie awaryjne samozamykajacy sie

HO Uszczelka - Opuszczanie awaryjne
SE  Sruba regulacyjna - zawdr nadciénieniowy **WHWHW&” I | S—— | I -1
SM  Zawoér nadcinieniowy 6kt.
MS Sruba zabezpieczajaca’ Eﬂ»
S s0 0-ring - czop
SZ Czop - zawor nadcisnieniowy
SF Sprezyna - zawér nadcisnieniowy
SK Tiok- zawdr nadcisnieniowy
MM Nakretka - zawdr elektromagnetyczny
AD Pierécien dystansowy
M Cewka elektromagnesu (podac napiecie)
AR Rura- zawdr elektromagnetyczny jazdy do gory
A+B MO O-ring - zawér elektromagnetyczny
AN Wkiad z iglica - zawor elektromagnetyczny jazdy do gory
AF  Sprezyna - zawdr elektromagnetyczny jazdy do gory

; i - ] 7E 70 FO 7F FS 9E EO
AH  Uchwyt gniazda - zawdr elektromagnetyczny jazdy do gory [\
AS  Tarcza gniazda - zawor elektromagnetyczny jazdy do géry
MM Nakretka - zawdr elektromagnetyczny B e, 7
M Cewka elektromagnesu (poda¢ napiecie) | 00— -—-—— P — — T o T e — —_
DR Rura - zawdr elektromagnetyczny jazdy w dot SO E‘Eﬁﬂ’ 9

MO O-ring - zawor elektromagnetyczny
C+D DF Sprezyna - zawor elektromagnetyczny jazdy w dét X ) v oF
DN Iglica - zawdr elektromagnetyczny jazdy w dot Nie usuwac F!
DK Rdzefi - zawdr elektromagnetyczny jazdy w ddl W przypadku nieszczelnosci wewnetrznej, wymieniac czesci w nastepujacej kolejnosci: ‘& ‘ ‘ ‘ ‘ ‘+ ‘
DG Uchwyt gniazda - zawor elektromagnetyczny jazdy w dot przyp GUzne), wy ¢ cpuiace ko'e) @ ' @ ' @ ' ' @ @
FD Filtr zaworu elektromagnetycznego D X , ,
DS Tarcza gniazda - zawdr elektromagnetyczny jazdy w dot Przytacza: Nie wkrecac elementow taczacych
o wiecej niz 8 obrotéw.

Niektore czesci w jednakowym wykonaniu nalezg do réznych
pozycj.
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Charakterystyki dla poszczegdlnych wielkosci
3/a" UsS gpm 112" & 2" UsS gpm 212" US gpm

[ [ o
S 5 10 15 20 25 30 35 < 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 < 50 100 150 200 250 300 350 400
Owm 50 I I I I I I I O w® 50 I I I | I I I I I I I I I I I I I I I I Owm 50 I I I I I I I I I I I I I I I I
22 Ji [ -0 23 [T -0 23 |- 700
K | | | 8 ‘ ! 8
" x " x 4 5 " x
b Jlo1) 02/ 03| /| oa 05| Jeo @ 50 Lo [0 /12]/] s o0 5% o p oo
] / £Q [TV £ g
28 i -500 2 2 [1] -s0 2 8 - 500
@ R 30 B R, 30 B Q30
) .g / / / -400 © .g‘ I / -400 © .g - 400
| 1 I

o -3 o
g S 20 / ] 06 - 300 g 9 20 / P 5 - 300 g 9 20 m - 300
8¢ - -
< -200 £ 200 £ - 200
2310 / 2310 / = - 23 10 ]
“» 100 / 1 1 100 L1 |11 100
O bar psi O bar psi O bar psi

0 0 0
20 40 60 80 100 120 140 100 200 300 400 500 600 700 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
/min /min /min

Zamawiajac EV nalezy podac natezenie przeptywu, cisnienie minimalne (albo wielkos$¢) oraz napiecie.
Przyktad zamoéwienia: 12" EV100, 380 |/min, 18 bar (pusty), 230~ oder 12" EV 100/4/230~

feb 18 BLAIN HYDRAULICS Designer and Manufacturer of High Quality Valves for Hydraulic Elevators  printed in Germany




